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09.00-09.45 u. | wiefiuin OROEN AU INIANWUUTATALURINEMSUATEYIBUTINITNNY
D1 wuulany
NALAT. JUEN GIOREY Right Angle Slot Fabric Antenna for Wireless Body Area
Network
09.45-10.30 Y. | wa@E@NanwYl ST WUSNA NYIUINNTNNTIAETT Runway Taxiway kg Apron 13U
D1 mmﬂmuﬁLﬂ?iauﬁuummﬁuimaiﬁayjaé’ﬂwmzmi%wamm
pnaguluauudu
3?1.613.‘14@45‘!1‘143 inzm‘é Integrated Runway-Taxiway-Apron Allocation for Aircraft
Movement Based on Traffic Characteristics
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09.00-09.45 4. | WeEIARINA n5ales LUUUIMSTIAN TN LN ST UUIULA U ST UUNEANE 9
D2 Indheewaduasafing
NALAT.SIAT9A Weounie Energy Management System Based on Photovoltaic
System
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Group 3 Monday, April 22, 2024, 1:30-4:00 p.m. Room HM-301 (D. Civil Engineering)

198 {usI8e v »
(211587iUTne) YIURLERT
13.30-14.15 W, | WgAIUUN 97 NSLERNAIRIATUABUNIAAETD NSM GFRP Strengthening
D1 VRIRINNTYAEN LA 1 N1INAADUKAZNNTTIABINUNIE LT
HA.A5. 5508 Usanau3v NSM GFRP Strengthening of Reinforced Concrete Beams after
Exposure to Fire: Experiments and Theoretical Model
14.15-15.00 W. | wedmnAs Fau3dns msfnwuddiengifetunsieneiadnadunisnouaues
D1 gaauuUaeunuuAUlmiuansstulaeld ETABS
HA.05.8178 WNYSARSS Analytical Study on Response Spectrum Analysis of Different
Earthquake Resistant Models Using ETABS
15.00-16.00 Y. | MissHnin Hlaing Assessing Ductility Demand Control in RC Buildings with Ring
D3 Spring Viscous Dampers under Near Field and Far Field
Seismic Loading
Dr.Panumas Saingam
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Group 4 Monday, April 22, 2024,

1:30-4:30 p.m. Room HM-302 (D. Civil Engineering)

198 Husseny vy
<ol VL RIEON
(@131380U3nw)
13.30-14.30 W. | WNEAIgIRveY P10 SvdnanududiuvesTanuanfiusoueaiiadnafinuas
D3 lassafagngungluvesianuauwoailas
56050307 RJ’W!?‘WW? influence of concentration of mineral filler on asphalt
mastic and internal pore structure of asphalt mixture
14.30-15.30 Y. | WEEALM LSl nsUszenaldnsiiasiziuuunadniarnisnsininasedunis
D3 UseifluAalasiasnams uumeieawn 1.0 wes s
Uszidlng
HA.A5. 5504 UTvnuion Application of Dynamic Analysis with On-track
Measurements for Railway Structure Gauge
Approximation of Thailand Metre Gauge Railway Line
15.30-16.30 ¥. | Mr.Multazam Hutabarat aussaugAliidnduaznszlaine1vesleaiadtinmuay
D4 Rameiifthiusudes

Assoc.Prof.Dr.Preeda  Chaturabong

The Physicochemical and Rheological Performance of
Bio-asphalt and Pavement Containing Sugarcane Bagasse
Oil
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Group 5 Friday, April 26, 2024,

1:30-3:00 p.m. Room HM-301 (D. Civil Engineering)

L HusT8e v o d
ol 2981399
(@131399U5nw)
13.30-14.15 W. | wiweynns \ReequUNsaAS AnudNTuSIeIauwlsUINvesmasuLssdauuulign
D1 IRAUVTIUIUAIDENNAADY
IA.A7.ARY 1‘11&1‘1/!‘1/16 Variability of unconfined compressive strength in relation
to number of test samples
14.15-15.00 Y. | Mr.Ranadheer Mandadi Land Use and Land Cover Change Assessment and Future
D1

Prof.Dr.Uma Seeboonruang

Predictions in the Matenchose Watershed, Rift Valley Basin,
Using CA-Markov Simulation
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L HusT81Y v o d
¢ = NIVDLIDN
(@19158nU5nw")
12.00-12.45 U. | WIEaLNs" Yeans ANuEInTaluMsTuruLazatlunsanarnauve s UL
D2 donanamstannnnelinududuUIunaInIge
IA.ATLAAUNDY LAAIAIA1IT Permeability and setting time of bio-mediated soil under
various medium concentrations
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198 HusT81e vy
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(219158nUsnwn)
09.00-09.30 w. | WieHuyun YA mﬁ%’aL?imﬁumsiaﬁ’wmiémﬁLmaiﬁfﬂmamﬁamiﬁauit.%ﬁﬂ
M1
3?1.615.@5567?1‘1/1% ‘via'ﬂaqa Research on water meter reading recognition based on deep
learning
09.30-10.00 4. | wredsAN wengdaian NMTATIEY dmsuaiunmvaetuteininglagldnim
M1 Python
m.m.umﬁﬁuuz @;53‘1/1\‘1‘15 Create multi-angle image analysis from object with Python
Language
10.00-10.30 w. | weBsNgg natiuinIgyawn szuumaudafiounsldruasihumeneddmivatuasan
M2 Tilunilsnseunsa
iﬂ.qmﬁﬁzjuz ijizmﬁ User Alert System and Expense Forecasting for Household
Water and Electricity Consumption
10.30-11.00 W. | U1¥@NIUNA P18 mswausruunsIanuauatuadslngldausiutu Machine
M2 Learning
iﬂ.mi.qm%ﬁ‘ﬁuz jSzmﬁ Developing an Inventory Management System with Machine
Learning
11.00-11.30 w. | weganilng Jugnzsens nslaszviguamdeddunisnsiaduanuraunivenaugniy
M2 mewalulad Edge Al
3.5 BUWANTD Sound Quality Analysis in Bearing Fault Detection with

Technology Edge Al
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198 HusT81e vy
P WIVBI309
(219158nUsnwn)
09.00-09.45 u. | WiusUALY AuA myUszliunanaasvinvesnismsuniisniglusiasiagld
D2 sUPAUAIULaUN T8
36193 30UNS Uay ”ﬂwmmaszﬁ Experimental Evaluation of Indoor Positioning By Using UWB
Transmission Waveform
09.45-10.30 W. | WwEsEy wAlase N nMIfIapsTEUUNAANEIWEaLANIE MU sHUlnEN SAIUAY
D2 wuuwnntsdunsunsesiuilalwihddasdaudmanans
NFLAT.ATTE sIRINSNY IR Simulation of Variable-Speed Wind Power Generation System
Using Damping Control for Permanent Magnet Synchronous
Generator
a ¢ < ¢a v o o o
10.30-11.30 W. | WeuUNs Yangy N3AIVANAILLTINBWRIBILATTATILIMANDIT Ingefans
D3 AIUANKUUAINU LIAST kaEFIMANFYITUNIULUUUTUA
A.A3.2INIA RGERD Robust Practical Fixed-Time Speed Control of Permanent

Magnet Synchronous Motor with Adaptive Disturbance

Rejection
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1380 HusT81Y . o
<o 1= 71394
(@1913891U3nW")
13.00-13.45 W. | weAsan I YiValog wadiamsivungadAniteldUsuUedaneiiu YOLOA
D1 dmfumssiuaruuiiuanudauuusnag
379597308 Fodnd Landmarking Technique for Improving YOLOv4 Fish
Recognition in Various Background Conditions
13.45-14.30 W. | wwavilngluml  wauysuius nsPuunaeiuguanmenisiseudiddnlagldnmsiinsenam
D2 wuuisealng
361.03.VIN8 Fodng Classification Fish Species Using Deep Learning and Real-
time Analysis
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198 HusT81e vy
<o = 71394
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09.00-09.30 U. | WENsNIWE A nseenuuummuasilsdnaduloauuuuiusnaveslilag
M1 odeilsitusainugu
71.AT.2INIA ﬁgﬁﬂ%ﬁﬂ Design of Radial Basis Function-Based Adaptive Gain Fuzzy
Sliding Mode Control
09.30-10.00 u. | WiwnEIvY LAYEMIY NS SEUUAIUANL SRS AluTRdmTUTausInaLiE sy
M2
NA.A3. 8378 5395n¥Imue | Development of an automatic control system for measuring
bed pressure
10.00-10.30 w. | wiglyfdail Jussay J¥UUAIUAL Matrix Converter ¢8 FPGA Control WUU 4 Step
M2 Current
WA.A3. 8378 539NN IUE | Systems of Matrix Converter with FPGA Control type of 4

Step Current
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198 HusT8e vy
¢ = KIVDLIDN
(a1913891U3nW)
09.00-09.30 . | WredIYeY] AsUngend mi‘UiSLﬁuLLa85@]5’1ﬁUﬂ’J’]ﬂJﬁﬂﬁiyfum‘ﬁuﬁ’JuaﬂMﬁLﬁﬁ]LﬁﬁJﬂ’J’]ﬂJ
M1 w%famazmmﬂ']L%aaa‘umﬁwumiwﬁm
FA.AT.NANS RERGICEATAS Spare parts’ criticality assessment and prioritization for
enhancing manufacturing systems’ availability and
reliability
09.30-10.00 4. | UWAIUTIAY AsaITIal NFIATIENAIINYOUYDINTNIIUAINAN LA )8
M1 HAnaounuuny du Inddnun agldisnsinsziesadsznou
394
HA.AT.ARR TR Finvuay Employees’ preference analysis on lean six sigma program
coaching attributes using a conjoint analysis approach
10.00-10.30 u. u’]ﬂﬁ']'ﬁ]ﬁﬁju‘ﬁ A‘L"UL%E’] fﬂiaﬂ‘ﬂmvﬂﬂ']'JUu’N?]ﬁTJlI‘I‘LIﬂi%‘U'J'Uﬂ'ﬁ@ﬁ'J"‘Jﬁ@‘ULLag‘Uii‘q
M2 faalpedszgndliniseeniuunisnnasawuudiuyssauna
NA.AT.ARR TR Finvugy Reducing glue problems on integrated circuits in packing
processes by central composite design
10.30-11.00 1. | W@ W nsansuukarUSuUTIRaaATduna1afnraaInnediues
M2 \wANAsEIaNe AT uAIMUILLLE weRlefiduaay
ynuluiduduiaznediefiduanumnuiudunga Slada
3A.07.NTTUTE RERGE Cost Reduction and Properties Improvement of Shrink Film
from Low-Density Polyethylene , Linear Low-Density
Polyethylene and Low-Density Polyethylene Recycle Grade
11.00-11.30 w. | wnanandnual  auysalae mMsiiudszansam nsAnEendnangieaslugnamns sy
M2 F08UA NUIBNITUSUUTIERINTEUINNTT
HNA.AT.ANA TR dSinwag Optimizing the selection of suppliers in the automotive
industry through a two-step methodology to improve
efficiency
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L Husseny v o
D s RLBIERN
(@19138MUSNW1)
09.30-10.00 u. | Autenul PRIRN iseafuuazdsdayaifnsrauannsaudians
M2
SA.AF.FUYH 339005 THE COLLECTING and TRANSMITTING TRAJECTORY DATA of
MISSILE MODEL
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11.00-12.00 u. UNFNINUNITTEU NAUDYL ﬂ"liLLEJﬂLﬁJﬂLaE]WU"I'JLLaBLﬂaﬂLa@ﬂuﬂLﬁﬂEJ’JLLﬂ\?IWEJ’]ﬁﬂ'ﬁIﬂN‘UWEJ
D3 Uszamiieanseusidedn
37.09.A7LA%Y YEYLES Deep learning-based algorithm for differential identification

of leukocytes and thrombocytes in Brahminy kites using the

classification Techniques




Sroaimns:0u

GLOBAL
ENGIN

EER

ngudauil 14 Yuwsil 24 ey W.A.2567 1381 13.00-15.15 u. Hosdau HM - 303 (6.0 lnil)

198 Husseny vy
< VNTRIEHR
(@191589U3nw)
13.00-13.45 4. | wwdsdn GNTGITe 15918159 LCC WUUDsuuayianIsusuuss dmsuns
D1 aelounasunuulians
3A.05.01TA LA A Double-Sided LCC Compensation Network and Its Tuning
Method for Wireless Power Transfer
13.45-14.30 W. | WeUgym Aeydan wvsudasdumdsivinszuansadunszuanssuuiaiiounnaing
D1 5uﬁLmuﬁﬁﬁLLEJﬂﬁ'umﬂvxlﬁﬁumﬂﬁﬂmsaﬁwﬁuidﬁuﬂu@uél,l,az
andnszuaugudnuulng
37.05.0Y TR MNNUBLAA Galvanically Isolated Quasi-Z-Source DC-DC Converter with a
Novel ZVS and ZCS Technique
14.30-15.15 W, | wiganu Tossoulsnd | msdeihundsauliihliaewuvassiiameguuuulug
D1
A.05.83UN3 Ao8 A New Bidirectional Wireless Power Transfer Topology
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13.00-13.45 W, | Wgauny 9138 WwIMaSEUS Machine Learning Tuamingesnwndamanisal

D1 dm3U Facility Tue1ans

NA.AT.ATAN ﬁﬂizﬂﬂﬂ Predictive Maintenance in Building Facilities: A Machine
Learning-Based Approach

13.45-14.45 w. | Wgyaoe aAteyan N1909NLUUMINTIA QIR lUABATIANIE AT NANNAIUNTT

D3 mﬁwmmxﬁqml,azﬂm,t.ﬂaq 5z L%dLﬁuﬁjﬁQﬂU%’Uﬂqﬁﬁ’m%’U

gunIaltelauURITianNtugausn

HA.AT.AT I T Improved Hybrid Optimization and Bilinear s-z
Transformation in Biquadratic Digital Filter Design for Low-
Complexity Digital Hearing Aids
14.45-15.45 w. | welunus FITTUNY nseenkuukagldnuszuussyiwiingluaasmemailn
D3 flarfinesusu
AT AT I TUTM WiFi Fingerprint-based Indoor Localization: Design and
Implementation
15.45-16.45 U, | Wigisnud Wiosfivenad | sadudunisdusugesfianunsousuudald uasmadanisvensg
D3 A
56105 WG WUl Reconfigurable Fractional-order Operator and Bandwidth

Expansion Technique
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Group 16 Wednesday, April 24, 2024, 09.00-12.15 a.m. Room HM - 302 (D. Electrical Engineering)

198 Husseny vy
<ol VB389
(@191389U3nw)
09.00-09.45 4. | Mr.Efren Martin Alban Cuestas GBAS: mi’imi']sﬁﬂﬁsﬁugmLLaxmmw%fammm Sigma-vig
D1
Prof.Dr.Pornchai Supniti GBAS: fundamentals and availability analysis according
to Sigma-vig
09.45-10.30 u. | WiBuANIUA yavsloy mshsiiaaesaudaesnauylsideiiles
D1
A.n3.U51une MATYU Discrete Time Two-Frequency Shift Keying
10.30-11.15 u. | Wiweasnsal GN nMseenuUUAIBaINIALIE R UUSUS e LS ey
D2 dwiuszuuszyfienavesnduauiing
A.AT. YA WiAlasgyweeg | Design of an Adaptive Array Antenna for Gain
Enhancement of RF Direction Finder System
11.15-12.15 4. | Ti¥euniissud A @mé’ﬂwmmaamammﬂﬂ%’ué’ﬂﬂﬁuumﬁqﬁm%’ums
D3 Usggnaldnudumedidnvosasswidlugiuanud 24 - 25
GHz
ﬂ.mi.ﬁ’sﬁﬁ WAL QYWIEE) Characteristics of Vertical Beam Adjustable Antenna for

Internet of Things Applications at 2.4-2.5 GHz Bands
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198 Huss8e vy
<o = VNTRIE RN
(a1913891U3nW)
09.00-09.30 W. | WENgEy U1 nsdunsgiRtnilasiusufedoyadunanissiuuudeuse
M1 aNTerY
56.05.WaAg RTGEHEN Initial orbit determination methods for track-to-track
association
09.30-10.00 4. | UIBIAINA GANG] ag91MA MIMO wuuszuu 4 wesadiflinanlsdasnaugdmiu
M1 §1UANNARINTY 6 GHz
A.AT.YNA WiAlsgywidleg | Planar Four-Port Dual Circularly-Polarized MIMO Antenna for

Sub-6 GHz Band
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13.00-13.30 W. | wwdAsiand AINTUADY MINALTEUUYUENsIAnTulatutuussendleleluaiilesing
M2 Idwmatalayay1usehivg
P.AT.NTYE NINeUs Developement of lonospheric Scintillation Prediction System
Using Artificial Intelligence (Al)
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(@131399U5nw)
09.00-09.30 . | wieninus dndayyud ANUAUNTINTITeveIMsitANUUaandeLUAneIMETan
M1 Waguwa
NA.AT.IUAN L3 YNINIEITY Research progress of enhancing battery satety with phase
change materials
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Group 20 Monday, April 29, 2024 09:00 - 12:00 a.m.

Room Department of Biomedical Engineering, Meeting Room B313

198 CATEEIRT vy
(21a1587UTNW) e
09.00-10.00 W. | Mr.Guntur Design, Synthesis, and Biological Evaluation of
D3 Antimalarial and Janus Kinase 2 inhibitors
Assoc.Prof.Dr.Matthew Paul  Gleeson
10.00-11.00 W. | Wgadin Tnlsan nsldpuniirtnlasnisguanesondudssagliisns
D3 wazanauuulnl
37.95.8MINE AUGRTGEY Healing scale therapy for tuning brain wave by using
Binaural beat technique
11.00-12.00 W. | &GN nivaLAn MsulsUssinnvasanuzaduliinates (EEG) de
D3 Yayauseawguuunisisousidedn
3A.05.8WUT ﬁzﬁmﬂa 1w | Classification of Electroencephalography (EEG) States
with Deep Learning Artificial Intelligence
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198 HusT8e vy
e = RIBIERN
(@19138MU3nW)
13.00-13.45 4. | Wigundaigna ATUNS nsldndesmsadumamdeulminuu 3 7 (Kinect camera)
D1 Swiulilyanuseivg nsBeuiiddniuusynsunal lums
JamnemguazviunenisindevlmveziSaon
Sﬂ.m.qﬁuﬁz ﬁﬁﬁmqﬂaﬁu 3D Kinect Camera Scheme with Time-Series Deep-Learning
Algorithms for Classification and Prediction of Lung Tumor
Motility
13.45-1430 w. | weswia lamls  analiush MIVMUNLAZANTTZUANM Snunzveshiiudauuulimuniuves
D1 CDK2
SA.AT.LUNTY WeR nadu Identification and Characterization of an Irreversible
Inhibitor of CDK2
14.30-15.15 4. | WU eI QﬂﬂizﬁmaﬁmL‘T‘juamaiamaﬁm%’mwm%aLmﬂﬁﬁ'mmimmﬂ
D2 wazwnINaumIEIsaenuuUliananefiues
P05 FIUNT Jdgdnsmed | Nosocomial Infection Biosensor for Identification between
Gram Positive and Gram Negative with Molecular Imprinted
Polymers Technique
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Group 22 Monday, 29 April, 2024 09.00-09.30 a.m.

Room Department of Agricultural Engineering, 3rd floor (M.Eng. Agriculture)

L Husseny v o
e NIVBLIDY
(21271358NU3nW1)
09.00-09.30 4. | Mr.Chen Moul nssryunaTNImMegimansvestniventsmemaliaes
M2 dususeaUninsalnUiiiumaliansisouivesaien
NA.AT.TINNT mmﬁﬁzyzjm Identification of Jasmine Rice Geographical Origin Using Near

Infrared Spectroscopy coupled with Machine Learning
Approaches




GLOBAL
ENGINEER 'lhﬁ

nguaauil 23 JUTUNIN 29 WwBY W.A.2567 1281 09.30-10.00 U. 1B9HAU HoeUTEYUNIAIYIIANTIUNYAT YU 3
(.31t A3)

Group 23 Monday, 29 April, 2024 09.30-10.00 a.m.

Room Department of Agricultural Engineering, 3rd floor (M.Eng. Agriculture)

1 Husseny v oy
¢ RIVALIDY
(@1158NUsnEN)
09.30-10.00 4. | Mr.Pich Khoem nMInTvinasadinensnnAgiudseienseuIunsiIUauy
M2 upnaanemenas Ingldveldadesdunsisaalninsalnl
NA.AT.5INNT GURICERIGL Evaluation of Agrichemical Contaminated in Water during a
Process of Photodegradation using Near Infrared Spectroscopy




Sroaimns:0u

GLOBAL
ENGINEER

nguseUfl 24 Fuwgitaudi 18 Wwieu W.A.2567 13a1 09.00-10.00 . esday HM - 301 (ar.ulwfluaseeuiiaae?)

1 Husseny v o
oo 92D
(@11358NUsnEN)
09.00-09.30 4. | WwANgNY fudns ns3eudidedniimuaunsinuasdandnussinsifedlagsnlulfi
M1
SA.AT.NING Fodnd A Deep-Learning Based Solution to Automatically Control
Closure and Seal of Pizza Packages
09.30-10.00 W. | wgstng \WeNTU szuuaTITUauUi e sieiudmuN s essaursnmesiie
M1 ATNYNT
SA.AT.NING Fodnd A vision-based road detection system for the navigation of an

agricultural autonomous tractor
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1981 HusIenY vy
<ol WIUBLID4
(®191589UTnW1)
11.00-11.30 4. | wren3ae wnsu nsPuUNTu§UaLUUNARSwIENNSSEuddadnuusEUUaNeINg
M2 N0
37.A5.9INE Fodnd Real-Time Fish Species Classification using Deep Learning
based on Embedded System.
11.30-12.00 u. | wna3lumneg IRNGHR NIATUANANANNAUMILUUMYUAIETS LOR 919891umAnIsalsin
M2 sEUUmUANAIoUne LNy
57.95.913UA gy Event-based LQR Control for Rotary Inverted Pendulum Using

Wireless Networked Control System




Sroaimns:0u

GLOBAL
ENGINEER

NENSBUN 26 FUTUNIN 22 WwIBY W.A.2567 1981 09.00-10.45 w. HosdayU WoeUsEYNNIATYIIAINTINATDING
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198 Husseny v o
(@1971381U3nwn) yratenet
09.00-09.45 u. | WeHn wialngy andnurvesMItomauieuluvnanasuruioudisinng
D1 Andtausinludn 3 Tu
3A.A7.3USNY SRR Thermal characteristics in a heat exchanger tube fitted with
triple twisted tape
09.45-10.45 . | wgaMun GIGER mawdasmsivanyuiugunssnihwesyiinivay 3 frn
D3 dmsureneeudlyan
3A.95.39N791 L‘UH{]’]%JE]‘LJ‘BJEJ THREE-DIRECTION TYPE OF DIFFUSER-SHAPED VORTEX

GENERATOR DEVELOPMENT FOR THE WIND SOLAR TOWER




Sroaimns:0u

GLOBAL
ENGINEER

ngudauil 27 Fudun$il 20 wwneu W.A.2567 1981 09.00-10.30 U. FisAaU HM - 301 (2A.0.87MNTUALINYATEATLL)

198 Husseny vy
<ol VERHIERN
(@131358NU3nw1)
09.00-09.45 u. | wielnsaing w3atan nsuAuMIAndina Anssumesoules uazamuamluads
D1 Halisnusa ﬁN'mﬂWimﬁauiﬂimsmuﬁmammﬁmsﬂgrﬂluiwdwmi
Aushw
SAATAUNAY  WSlaAuned Control of Browning, Enzyme Activity, and Quality in Stored
Fresh-cut Fruit Salads through Chitosan Coating Enriched with
Bergamot Juice Powder
09.45-10.30 W. | wa gy As RENG mMsvusuuniulesansazanedilsduesiidesingldiouluiuas
D2 AALTRAMILAT NENINYBINITT
eLasAudndug  alngny Spray-drying of Amylose Hydrolyzed Riceberry Rice Feed
solution and Physicochemical properties of Powder
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198 Husseny v o
«dl VERHIERN
(@131358NU3nw1)
10.00-10.45 w. | Wgians B msfnwmsfouivamanifidadeduiavouudadinnm
D2
5603 UszdUn sq'us[,ﬁ]ng Study of texture property rejuvenation for aged rice kernel
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198 Husseny v o
«dl VL GIEON
(@131358NU3nw1)
11.00-11.45w. | wgdAnuns  ugad nsUszenAldnalianTsiTesuaessidondlumsiiaseisn
D2 asiludu
NFAL.AT.3F RILNMIBNG Application of X-Ray Fluorescence Technique (XRF) for
Agricultural Soil Analysis
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198 Husseny v o
<ol "Ua1394
(@191389U3nw)
09.00-09.45 u. | WU im 9IMEENA sEUUNSAINSAsuElag sy U U sTA B ILaENg
D1 NINBAIN
A.a3.URn d3nw Physics-Informed Artificial Neural Network (Phys-ANN)
09.45-10.30 4. | WIPEAT wandley VuguAlndeuilumsvivhiusenios: unltuwaznsuszgndly
D1 Yaqdu
A.n3.URn é’%’ﬂ‘m Mobile robotic in smart farming: current trends and application
10.30-11.15 W, | U915y aslne N3M919ABUNTDI$NUAL N8I ULYBI9ARAMNILLAY I YDILIY
D2 InnsmisedyaUsshivg
AT AULA Wesidaila Al-based inspection for Pantograph detection, arcing detection,

and contact wire lateral deviation detection
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(@131358NU3nw1)
13.00-14.00 W. | wwaguns  lnsssdeu Q’szi’sa{]ﬁgﬁywizﬁwﬁuwuawﬁmz:yamm dusunisnensallse uag
D3 WinUsyansanmadenlunisshwilsafivueay
ALK PR qamuuﬁ A smart A.l. Chatbot assistant for prognostics and optimizing
appropriate disease treatment options.
14.00-15.00 Y. | WYAIS Ao NSI3EUIVDY Al MIEFIBRINMENNTANNAILNITITEUT VR
D3 \30edns
IA.A5.FUEA Wesifivila A.l. Self-Learning improve Knowledge-based from a
Questioning algorithm with Machine Learning
15.00-16.00 W. | wegINe Sauqadnunl nsanssRusaliiuuunade
D3
IA.0T.AUYA \WHesAafinila Dynamic headway for mass transit
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L3817

{us3818

(1ansdiiuinen) VUL
09.00-09.30 u. | wiedein fusudinnd | mansaminguunadnuuiivirlunimdieain UAV
M1 (Unmanned Aerial Vehicle) ¢ng Yolovs $aufiu Soft-
NMS e SIOU
IA.AT.FUA \WWesiadaila | Soft-NMS-Enabled Yolovs with SIOU for Small Water
Surface Floater Detection in UAVCaptured Images
09.30-10.00 u. | W1EABY wiaAn N3UsEdiulALINANLAZ NN TARUTIBUNIATFIUTDIUEUA
M1 PRAMNTIUWUUTBFBOYNTY
A.n3.URn g3nw Evaluation of Kinematic and Compliance Calibration
of Serial Articulated Industrial Manipulators
10.00-10.30 W. | WILNIANT 8A51Y nsiansszuumualaglddeyaiuuewmeslnii
M1 ﬂi%LLami\‘iéjﬁEJﬂig‘U'JUﬂ'ﬁﬂqi‘VﬁL@ﬂﬁﬂ@ﬂj“ﬁ]@ﬂﬁgUU
NA.AT.UNFR 29T Implementation of Data Driven Control System of DC
Motor by Using System Identification Process
10.30-11.00 ¥. | WN9A1IIIAT PR PN A comprehensive review of energy harvesting and
M1 routing strategies for loT sensors sustainability and
communication technology
Asst.Prof.Dr.Lin Min Min ~ Myint
11.00-11.30 w. | wgassny 39 N3kiN1sUsEIaNAN YT TTUYIRLUNSHEN
M1
A3.AFYN RPN Applying Natural Language Processing in

Manufacturing
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Group 33 Tuesday, April 23, 2024, 1:00-2:30 p.m. Room HM - 306 (M. RCl)

198 HusIenY v s
< VIRIEHR
(GRORETATIEfIT9))
13.00-13.30 W. | WEFUWING Ve | msnupuanuwewesdlasiaudawinanarsilei lng
M2 Tgimuaunuulmansanfinlunisaivaunsewalih
WA.AT.DUTTANR WEUNUY Speed Control of Interior Permanent Magnet
Synchronous Motor using Model Predictive Current
Control
13.30-14.00 w. | wiadA3ml AIRBUNS N3 Teilszansnmlunisnsaduuazdnuunisaluiey
M2 InlnalpgldinalulagUyanussivg
NA.AT.DUTTANS EUNY Performance analysis of disease detection and
classification in corn plants using Al-based
14.00-14.30 W. | Miss Su Yee Mon MsuiUsEANS WA svUdTaUsE SIS N3 A3 RDF
M2 ey GNN

Asst.Prof.Dr.Rathachai Chawuthai

Optimizing Bus Transportation: RDF Knowledge Graphs &
GNNs
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198 HusT81Y vy
o WIUBLID4
(219158nUsnwn)
09.00-09.30 u. | WiLARgWeY  Feviae Indueansgadidusmdeiusylalasiaululadunaslsnnudh
M1 avanggmaRndein dwfumsadauwrulnuanfenveling
Nﬂ.mi.fﬁfgwa f]ﬂ‘@m‘tmﬁ'u(?; Polyalcohols as Hydrogen-Bonding Donors in Choline
Chloride-Based Deep Eutectic Solvents for Extraction of
Xanthones from the Pericarp of Garcinia mangostana L.
09.30-10.00 4. | W1FUNH fulnd nsAnwaNTIaUzLazlaRvediINTNITAnduIEaUiLTUA
M1 wuulmifiduindeulnslduasenfing
HA.AT.AITNA z:]ﬂ‘lé‘}m‘lﬂuﬁué Performance Study and Advantages of a Novel Activated
Carbon Adsorption Cycle Run by Sunlight
10.00-10.30 W. | wgsAINTAl dnes NATDIATAALTIAINIRDN I UENLAZN I TAZALYIATAZANYENT
M1 guuasuuludnand
NA.AT.0IgNA Qﬂﬁmwuﬁué The Effects of Adjuvants on the Wetting and Deposition of
Insecticide Solutions on Hydrophobic Wheat Leaves
10.30-11.00 W. | WNEAIFANT A9 ns@nwAEIfuNsuAaaTiaduresTauia: iniewuiade
M1 1085, doufadvhonarnisiwesnisaniunig
NA.AT.0IgNA Qﬂﬁmwuﬁué Review on biomass gasification: Gasifiers, gasifying

mediums, and operational parameters




Sroaimns:0u

GLOBAL
ENGINEER

nguseufl 35 Juwgiaudi 25 Wiy W.A.2567 19a1 13.00-13.30 . Yesdau HM - 301 (3r.u.1a%)

L HusT81e v o
<o VRUGIREN
(@19159NU3nW)

% o A = o o < v (%
13.00-13.30 W. | WIgQUgOUT AED NNFANYIVAABINITNNIUYBITEUUNIAIIME UL UUAATUNAITY
M1 wasenfinddmiugans@anieaai : nsdlfnyideyandsiny

wasefingnyddlud
HA.AT. 0I5 NE ELNYUAUR Experimental investigation of a solar adsorption refrigeration

system working with silicagel/water pair: A case study for

Bou-Ismail solar data
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(@1915899U5nw)

10.00-1030 w. | wNaMANTNG  Yyses msianeynareUesuazaounednieisiiduingde

M2 Awndey

361035503 ?ﬁ’mﬁ Environmentally Friendly Preparation of Copper Particle and
its composite

10.30-11.00 W. | WWAMINUASAT YWY nmsduaneeynrululanenemsiwisaiousiedaesly

M2 wsnitel i dumueesiiuasudls

37.05.55M3 qond

Synthesis of gold nano rod coated with AgNO3 as
colorimetric sensor
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198 HusT8e vy
¢ = KIVDLIDN
(a1913891U3nW)
10.00-10.30 W. | wNa@MzYINTAl  SryTiURWaIL mimamLLasmiﬂqaﬂwﬂé“ﬂmiﬂfwﬂwéa?iu%amwmmf’uﬁul,i
M1 wianazthifuazseriuisemaudeameitiadulngld
Tmdeulelelnsnonladidudanseufiizen
36109 WTEAITIA SPLLAITI Biolubricants from Rapeseed and Castor Oil
Transesterification by Using Titanium Isopropoxide as a
Catalyst: Production and Characterization
10.30-11.15 W. | WNAINIYIU UULINLAE nsimwIwazAnwinudnyae Tan Uaunalalasiaaaintalagiu
D1 waslglanguau
3609 WA SrLassn Hydrogel wound dressings based on chitosan and
xyloglucan: Development and characterization
11.15-12.00 4. | WeAsY 1t nsulasanusng Rhizoclonium riparium 2 nMsieiAede
D2 didudewaudefiddulnenszuaunslelasmesiansuelu
LwulABN1T00NUUUNIINABBILUL Box-Behnken
IP.AT.NIAITIA SruaIsni Conversion of Rhizoclonium riparium macroalgae from
marine aquaculture into sustainable solid fuel via
hydrothermal carbonization by Box-Behnken experimental
design
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L Huss8e v o
g e %IUBL309
(@19158nUsnw")
13.00-13.30 w. | welnsive] yayLase nsAnymaransvedladiaiwisieaiunansenuresniy
M1 Y3UsEIURITNReUsEANSnmuarn1sAnnIaueslylaay
NPLAT.AUR ’Mmqﬁmﬂ Computational fluid dynamics study of the impact of surface
roughness on cyclone performance and erosion
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198 Husseny v o
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09.00-09.30 4. | WILAIFIA lygrsdissar | manseaeudyaadwuuliduiadmivyanavansey lagldnau
M1 LIANSEAUadLuRTE S U UBUALUY FMCW
Sﬂ.m.qﬁuﬁz gigﬁmﬂaﬁ'u Non-Contact Vital Signs Monitoring for Multiple Subjects Using
a Millimeter Wave FMCW Automotive Radar
09.30-10.00 4. | WIBUTVIVE] Wlvigy mshugaaugmMsndmusUmneIaseslesuuLiiug
M2 Deep-learningsng @n1inanssy Gated recurrent unit
WA.AT.LUED AINU State of Charge Prediction for battery Lithium-ion based on
Deep learning with Gated recurrent unit Architecture
10.00-10.30 w. | weagUInl UMARNa mMsihuganugmsnadmssruunsdianisuunneiaben
M2 losaulnglilasmeussamiionnuuiugi (Recurrent Neuron
Network)
WNA.AT.LUED AINU State of Charge forecasting for battery Lithium-ion
management system based on Recurrent Neuron Network
10.30-11.00 4. | WeaingAns \Reseou miﬂismawamwmaﬁmmsme?i'au"l,msmqvﬁdauumaawwé
M2
NA.AT.FILAY M3 bTANUY Image processing for measuring the motion of the upper limb.
11.00-11.30 W. | U8FTWUS flnafa sruuAIuAndyIalnasasmensBsuiluuEsuiaugedn
M2 uazudanin
WAL ANt Traffic lights control system using deep reinforcement learning
with fuzzy logic
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14.00-14.30 w. | wensUeyan gonmaal | nssadslumsesiammaseniuluessawanidsuninuseuly
M1 QRAIMNTINBIMT
IA.AT.UNT “YUIA Detection methods of fouling in heat exchangers in the food
industry
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198 Husseny v o
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13.00-13.30 4. | w9aMFATOd  Funes nsimniauusiaalannudsinsuduiidurenssme
M2
NA.AT.STUNS SURERLTE Development of edible films from rice starch combination
with essential oil
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10.00-10.30 W. | WA lorSussdn | wsesduunaun nlnameneuiinesivia
M1
NFL.AT.53ANT mmﬁigefu Mangosteens Quality Sorting Machine using Computer Vision
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«dl VERHIERN
(@131358NU3nw1)
11.00-11.30 W. | WigyNens gAudu Aoy IIViAtdmIUsE YU SBuMmewalanisiSeudidedn
M1
NFL.AT.53ANT mmﬁfgqsu Computer vision for Identification of Durian Tree with Deep
learning
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11.30-12.00 w. | WeB3N3 w91l gunsalmIvANTAaweToiuasialmeauialagldinain
M1 AOUN LMD TIVIAL
NFL.AT.53ANT mmﬁigefu Adaptive nozzle control system of airblast sprayer using

computer vision technique
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13.00-1330 W. | WILYIUY Fhnadan nsseyiwidulUannuasmemalulagaauinguauninud
M2 N11983890
NA.AT.F MULNNIBNG Field Positioning using Ultra-Wideband Technology
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14.00-14.30 W. | wwadusy1  analwy NTAATIZVNNVBILATENTNLUTENINNTEUIUNNTO UL

M2 lulasinuazauiou

NA.AT.ATING Fanayleyalve Image analysis of carrot chips during the microwave and hot
998093 U air drying process

14.30-15.00 w. | weadveon  Yayayilsuas MMTIATIZRENBULNITOURIMVDILATINTN FIETENITOUWIAILUY

M2 lulasinuazauiou

NALAT.ITING

Determination of drying characteristics of carrot chips

undergoing microwave and hot air drying
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L Husseny vy
o #7991599
(@191589U3nw)
10.30-11.00 W. | wignUNNE AnAdetium nsAnwanudululalunisndsdrinienusunaninanime
M2 ATEUIUAITNNTS
3A.09.UsrdUA sq'us[,ﬁ]ng Possibility Study on Low-Sugar Content of Glutinous Rice
through Parboiling Process.
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Group 48 Tuesday, April 23, 2024, 1:00-4:30 p.m. Room HM - 305 (D. Industrial Engineering)

198 Husseny vy
<ol WIVBLID
(@131358NU3nw1)
13.00-13.45 W. | WNAVTYUIAT) filnlsad | msennisalengmisldaudivdesgdmiunisigesnmids
D1 AN TallUNISNER
HA.AS. M Junsasaay | Remaining useful lifetime prediction for predictive
maintenance in manufacturing
13.45-14.30 W. | U9@Ifv HANA miﬂizLﬁuﬁuﬁﬁm%’umiaqnué’wuwé’wmumqmﬁmé Tu
D2 menzTusenidsunile Ussmdalne fmeitiounsel-veudsa
57.A3.@NUS ﬂa'aﬂ‘qiy%m Assessment of Potential Area for Solar Energy
Investment in Northeastern Thailand by Entropy-
TOPSIS Method
14.30-15.30 ¥. | WeANAT AINNAS mMsansiuuanunsalifieadsuuuiaesdmiunns
D3 uﬁﬂmwwﬂwswwﬁwﬁuwuwzauﬁqmuuuduaaq%umau
NFL.AT. 9 5‘141/!%%]%’?1@1‘11 Scenario reduction to create the model for solving two-
stage stochastic optimization problems
15.30-16.30 W. | Mr.Ahmad faisal dahlan NIOUIUYIANMSAT Edge Al waglmFuailifodmivns
D3 aradunstnauuiiofiuusyansamnisafiunisdnds

Assoc.Prof.Dr.Chumphol  Yuangyai

FLYENNEATINY
An Integrated Framework Combining Edge Al and Social
Mediafor Road Closure Detection to Optimize Last-Mile

Delivery Operations
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L Huss8e v o
o WIVBLID4
(@19158nUsnw")
09.00-09.30 W. | WryANY Us U393 nslawedymnlineAnszninanisfinwnisusedinaninees
M1 w3osndalnihaieludnfiaualvg)
A0 NNEN Uuila Revelation of Unanticipated Problems during Condition
Assessment Study In Modern Large Generators
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10.30-11.00 4. | wwamanivy  yalveay nsasIRTutounnsesuasUssianveimmasesgilevlagling
M1 SEn3LTeEn
Nﬂ.fﬂi.{ﬁ‘ﬁlﬁl ?ITJE;VTEJ Deep learning-based detection of aluminum casting defects
and their types
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198 Husseny v o
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10.00-10.30 . | Weing a93a Tugsauiingdaasey
M2
AAT.YUIR Yuaigaul Smart Wheelchair for Disabled Person
10.30-11.00 W. | WNAEIMN BREEHG msduunUssianvesusisaudmuuuunmuinluunsulagld
M1 Tolaluwa
Asst.Prof.Dr.May Phu  Paing A Yolo Based Model for Breast Cancer Detection in
Mammosgrams
11.00-11.30 W. | WNa3Al Heuyuy niandesiu: mandntunulfiaasniinliszansthaining
M2 oidusenlen waz uAsudadiunlagldusuanininia
Nﬂ.ﬂi.m??jﬂ‘uﬁ‘ m?qwmaaqa Fabrication of Water-insoluble Polyethylene Oxide and
Sodium Alginate using Electrostatic Repulsive Forces: A
Preliminary Study
11.30-12.00 U. | W9a159eN PN lulasgdfnfdviadmivyansiansaeslun1sitdadelsadn
M2 e
HA.a T NNy Ty maytiunetius | A Digital Microfluidic for the CRISPR Diagnostics of

Infectious Diseases
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(@131380U3nw)
13.00-13.30 W. | Wwiguuiiiand g1UILHA 3CA-FO: naespealualausAgnuuunnnlagaiuayu
M2 welulad 3 fRennisseiunmuieudadun
UayayUseAvglunisussiliuniinueding uag Ana1enIeEns
Saqu,aqLﬁamim’mﬁmﬂimmL%qmﬂmqﬂiuizé’udauuzL?d
37.03.3Ya8 Yo Tauusd 3CA-FO: Budget 3D context-aware layer depth inpainting
handheld colposcope with automated object
classification analysis and fluorescent imaging
13.30-14.00 u. maﬁ’ﬂﬁqqm fura ﬂ’]iﬂ"]UﬂﬁWﬁﬂﬂlﬁﬁBrightﬁeld, fluorescence wag Phase-
M1 Contrast HuneszUUlnAasnlusl® LED wuue
iﬂ.ﬂi.fsu‘jaﬁ Y Taumsn Brightfield, fluorescence, and phase-contrast whole slide
imaging via dual-LED autofocusing
14.00-14.30 W. | WINEATIUAT FUNIVMNITING nsvievinenufTurlusnunatuazildenveseyniauiiulels
M2 YIU-LEAULDATUNAINTUNITUIEEN
FA.ATUUNDY WA NAdU Antibiotic Encapsulation in Core-Shell Chitosan-Sodium
Alginate Nanoparticles for Drug Delivery
14.30-15.00 ¥. | WNEIINT Wiﬁ]mmﬂ N39BNLUY ﬁﬂLﬂiwﬁu,azmsﬁwmwémﬁﬁmwa&miﬁﬁ
M2 qistiudaeulesl Janus kinase 2 wilalval
IAATUUNDY Woa  nadu Design, synthesis, and biological characterization of JAK2
inhibitors for inflammatory diseases
15.00-15.30 ¥. | wws1da NauaudRana NMSANYINITODALUY NTAUATITN LATIATIZTRAN YLV
M2 Fanmvessdud Pyrazole Pyrimidine dwsutoulwaianila
Tawua 3 (Wian) dusulsaiiiinainnissniay
IAATUUNDT Woa  nadu Design, synthesis and biological characterization of the
Pyrazole Pyrimidine inhibitors for Janus kinase 3 (JAK3) for
inflammatory diseases
15.30-16.00 w. | WEATIYNG AnlYANINg Aaszidanznsmelsuulidudamendesfundiiesdu
M2 aeudlemduavowheugnlaidar ananuiniediunues
NA.AT.LUED AINU Investigate of non-contact respiration by Kinect v.2 with

low alpha brainwave by music frequency
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198 Huss8e vy
s WIUBITDY
(81913891U3nW)
13.00-13.30 W. | WA Alou nsasuuuaesteyaeians (BIM) nsanauladnagSuisnly
M1 PRAMNTIUNTADATIE NITATIUALATIVADULUUTIADILUIAR
3A.A9.90IN9Y NIEL Building information modeling (BIM) outsourcing decisions of
contractors in the construction industry: Constructing and
validating a conceptual model
13.30-14.00 4. | WEOAAS Yslavle nsirusnaineunsiansiiUsenInsiAdmsunsiden
M1 dumindlaggSumanvandmsulasinisneasne
37.AT.ANTNIY NITLT Establishment of pre-qualification criteria for the selection of
subcontractors by the prime constructors for building
projects
14.00-1430 u. | wame3iny  dliies nsAUANILRRad AT
M1
36.95.9N TN WL Controlling sustainable construction work
14.30-15.00 w. | wgs3lsayl ssailnsd NINAABUTTUUFAINLI-B3NNTNAUMMLIndsanIue
M1 Tivduawiitou
KR035 3R bY PIRRAUITU | Shaking table test of a damped-outrigger system
incorporating friction dampers
15.00-15.30 ¥. | WNEAIIANST MSNGR Naﬂixm‘uaq@mmwmidaa%ﬂwiaiwmﬁ'm
M1
HA.A5. R by PIRAUIIU | The impact of construction quality on house prices
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Group 54 Tuesday, April 23, 2024, 09.00-12.00 a.m. Room HM-401

198 Husseny vy
¢ RIVBLIBN
(@191389U3nw)
09.00-09.30 ¥. | WieteaIAa Anwlfia 4+1 NIFNYITIMAADILAZNITIATIZNUDILATINDUNIALETL
M1 mﬁﬂﬁﬁﬂﬂ’i’lmmg’mﬁl.a%uﬁwé’qﬁaﬂ@ﬁ@ﬂﬂﬁ%%ﬁﬂﬂﬂdd
Wzuaylasunan
A3.N104A Insaw Experimental and analytical studies of sub-standard RC
frames retrofitted with buckling restrained braces and
steel frames.
09.30-10.00 Y. | WIANLNYINANT NOULITEY 4+1 ngAnssudsdoulunisiaiuoimsnaunInLEs AN Y
M1 TaswaseBadaldmsldameiulasiadansudaain
HA.05.81708 WNYSARSS Composite behavior in RC buildings retrofitted using
buckling-restrained braces with elastic steel frames
10.00-10.30 w. | WeTTING W1lgnand nsuTulsslassaieoimsgenieliussas: nsfne
M1 Wieuiigy
NA.0T.817108 LNV IARST Structural Improvements for Tall Buildings ander Wind
Loads: Comparative Study
10.30-11.00 w. | Wgaigne AN woaiadnauunaufuiundesdnuouuiiuima
M1 N1395195408
NFA.AT.019RE LN IARTT Cold mix asphalt with polymeric stone for low traffic
volume roads
11.00-11.30 W. | WIEGUNEH AL AnTvesnUsziiudsuaznsdudziiouninnsunsad
M1 vulpssadnmnesalnenszau
Nﬂ.miﬁggﬁ ERRINT R An overview of structure-radiated noise and vibration
assessment for elevated rail infrastructure
11.30-12.00 Y. | Mr.Nang Horm The effects of interface treatments on the shear
M2 behavior of ECC U-shaped permanent formwork
Asst.Prof.Dr.-Ing.Amphon  Jarasjarungkiat
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Group 55 Monday, April 22, 2024, 1:00-3:30 p.m.

Room HM-305

o oy A
RIVDLIBN

1 {uss81Y
(21971381U3nw)
13.00-13.30 W. | Wginsned 5 4+1
M1
IA.03.AT lognns

mMsUsediunslasmiuaesiamieensainesslofanas
wanursuninslufafienisudnueailarinounindidaiu
Appraising the synergistic use of recycled asphalt
pavement and recycled concrete aggregate for the
production of sustainable asphalt concrete

13.30-14.00 ¥. | WINAIWIAUN SPuning 4+1

AaantAvesRumiergounviviaiesmeduudiiagian

M1 avedlolndlues
3A.09.ARY 1‘UEJWV16 Properties of soft Bangkok clay stabilized with cement
and fly ash geopolymer for deep mixing application
14.00-14.30 w. | WeB3ng AslNnnG 4+1 3%'m31Jszzummuimﬂumﬁsqwqamiu%uéauﬁLﬁmmﬂ
M1 N
73995351 ritla New approximate method to identify soft story
caused by infill walls
14.30-15.00 W. | wwaMBtenIal &8 msAnwuUseuiieuyssleninmandnusazdundon
M1 Y9410 PET 9nJanivy v3n PET 99nn155letAa uazuin
PET 91037378
IA.A7.50UTY fugsnundy Exploring Comparative Energy and Environmental
Benefits of Virgin, Recycled, and Bio-Derived PET
Bottles
15.00-15.30 Y. | MissJinghan Jiao nMsvhunuLaznssansisiuiviluweiiesna HEC-
M1 RAS - T\ dlaslawmesntn

Asst.Prof.Dr.Pinit Tanachaichoksirikun

Floodplain Mapping and Management of Urban
Catchment Using HEC-RAS: A Case Study of Hyderabad
City
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09.00-09.30 4. | WILAMNA G Uadviidsmasiomsdndulauszyavesisummndmivlasenisieaing
M1 Tuusewnaluidise
IAATUMRUNDY  LWAIAID1IT Factors Affecting Contractors' Bidding Decisions for
Construction Projects in Nigeria
09.30-10.00 U. | WeAY Tum Anwanmguesauartlulasinisieaiawas Azl
M1
FA.AT.LURAUNDY WAANAIS STUDY ON THE CAUSES OF DELAY IN A CONSTRUCTION
PROJECT AND RECOMMENDATION
10.00-10.30 W. | w1ELuSE Auuns WHUNSTANSRaIndeNdmsunsTanIsueraInnsHeas
M1
36.95.9N TN NeELia An environmental management plan for construction waste
management
10.30-11.00 W. | WeTunle SnseU Yadefidsmanouszansamussnilununeadns | nsdAnwves
M1 Usznedngnu
3A.09.9nINE NIEL Factors Affecting Construction Labor Productivity : Iran Case
Study
11.00-11.30 W. | WILsUNT mifnawiug | nisld BIM WuieSesionisdanisnssuaunisieaiianuudy -
M1 nIafAnw)
36105 9N TN NIELT Using BIM as a lean management tool in construction

processes — A case study
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L Huss8e v o
¢ = NIVDLIDY
(@13159NU3NW)
13.00-13.30 4. | Wu5UTN RN Naﬂiz‘1/|Uﬁ'mLimmﬁmm‘wNﬁﬁmaﬁiamiqwﬁammmamuu
M1
A3 Useiil VGRIEEIG R Effect of Highway Geometric Characteristics on Capacity Loss
13.30-14.00 W. | WwIAu Y Sw%‘waﬁuaﬁiamuéﬁﬁﬁaﬂﬁﬁmﬂugﬂLLUUsuueiﬁmasuwuu’lmwum
M1 szuusalnih luussmamdsiannauanufisnelavesidunis
Nﬂ.m.mﬁﬁsﬁ Usuauding Influences of Paratransit as A Feeder of Mass Transit System

in Developing Countries Based on Commuter Satisfaction

o

14.00-14.30 W. | WNENTUNINWA  iNAETAR

A IATIEAEUNINTAUNIAET UL INeSY: nSaiFn

M2 anUumalulagnszasunadnnumnmsainnseds
Nﬂ.m.mﬁﬂsﬁ Usuauding Analysis of Internal University Pathways: A Case Study of King
Mongkut's Institute of Technology Ladkrabang
14.30-15.00 4. | WeFuweyun aFane nsdndedndauarnisdamsarudssinuunnssduuinnss
M2 ATorisuusdulassmsimnssales
36.95.9N TN Nedia Procurement and innovation risk management a radical

green innovation in civil engineering project
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09.00-09.30 u. | wwghia Wnan nsUseiliunansznureseueudlniselassuielih
M1
371954977 sﬁuqauvl,m Evaluation of Electric Vehicles (EVS) Impact on Electric Grid
09.30-10.00 u. | wIwsUIEY wNing mseenuuuneruiaiadlulnanivia Pwm ﬁﬁﬁuummﬁwm
M1 Dv/dt &4
36.09.5506 PRNILN Design of a PWM-type Bipolar Pulse Generator with High
Dv/dt Output
10.00-10.30 w. | wanlaion  dwedal nsfnwuazeeniuUlAsE g T sTTUUIUAIIT e
M2 seuuliinfieriudszansnmnnsdfliunuarannisdes
msusugaIngey
NA.AT.9Y ﬁzmgauim A Study and Design to Upgrade the Electrifiedto enhance
efficiency of operation and to reduce Carbon emission Train
Infrastructure
10.30-11.00 u. | welyoee adauslumg | nsdnwlusiapeaniseansdnsueiemwisasasudiniuuy
M2 ADINFANIY
560195506 8aned Study of Communication Protocol for Bidirectional EV Charger
11.00-11.30 w. | wgaignua wausalnua | N15PRNLULLAEN15INGRIRINaTHAUTAY LLC slouuudnauies
M2 WesE MRS oS IUURLADS
371.03.558)6 PRGN Design and Simulation of Full-Bridge LLC Resonant Converter
for Battery Charger
11.30-12.00 4. | wieUjnio 81Ne wﬁ'aqmuwmﬂﬁmmwwmamq
M2
HALAT. YT gl Enteral Feeding Pump
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13.00-13.30 W. | WeinNg QIVeRTL VeI nsfnwInMsrIuAnAU-wsdnvewawesdlasiayie
M1 wimdnonaiieulgsdviamndanulugusudlnihlagls
Bnsmafivangaunuumnigisanin
HFAL.AT. 3TN TwSnad3 Tl Study on the Torque-Speed Allocation on PMSM to Improve
Energy Efficiency in Electric Vehicles Using Metaheuristic
Optimization
13.30-14.00 w. | wgaigna anysailayan nseenLUUfAUALAS BT ILUUBRUUBSAvTa kNN
M1 AIEMIAUANLUULENAU
ﬂ.m.?ﬁ‘uv}% A8 Non-isolated Onboard EV Charger Controller Design Based on
Port-Hamiltonian Approach
14.00-14.30 u. | wedsga laelysn N3AIVANNSAINGIUIINWASRAID1TINE LI TB UM BSANN
M1 anudnlulas Sunesnes lngldnsmunuuuunmy
m.gﬁ ATV Maximum Power Point Tracking in Interleave Flyback
Microinverter using Robust control.
14.30-15.00 w. | WgayNIY AITIUNBY miaaﬂwammmﬂgugﬁﬂuamamaﬂﬂﬁwmﬁmﬁmw@mﬁu
M1

SA.09.LR8UY

UIUN

Primary winding design of a three - phase linear induction

motor




Sroaimns:0u

GLOBAL
ENGINEER

ngusouil 60 Jurn{il 19 Wiy W.A.2567 a1 11.30-12.00 . Fesday HM-306 (ar.u.lnfuazaeuiiames)

L HusT81e v o
e D BLGIEHN
(37158NU3n1w1)
11.30-12.00 W. | w1gds1 I AYNS AsENEINISIUSEUABUAIFN® EKF wuuUsusa d@1vsuns
M1 UL AN UL HAYNNT AL DSV BB U TN
NA.AT. U GERRITN Y A Comparative Study on Adaptive EKF Observers for State
and Parameter Estimation of Induction Motor
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	09.00-09.30 น.
	M1
	09.30-10.00 น.
	M1

	กลุ่มสอบที่ 25  วันพฤหัสบดีที่ 18 เมษายน  พ.ศ.2567  เวลา 11.00-12.00 น. ห้องสอบ HM – 301   (วศ.ม.ไฟฟ้าและคอมพิวเตอร์)
	11.00-11.30 น.
	M2
	11.30-12.00 น.
	M2

	กลุ่มสอบที่ 26  วันจันทร์ที่ 22 เมษายน  พ.ศ.2567  เวลา 09.00-10.45 น. ห้องสอบ  ห้องประชุมภาควิชาวิศวกรรมเครื่องกล  (วศ.ด.เครื่องกล)
	09.00-09.45 น.
	D1
	09.45-10.45 น.
	D3

	กลุ่มสอบที่ 27  วันจันทร์ที่ 29 เมษายน  พ.ศ.2567  เวลา 09.00-10.30 น. ห้องสอบ HM - 301 (วศ.ด.อาหารและเกษตรอัจฉริยะ)
	09.00-09.45 น.
	D1
	09.45-10.30 น.
	D2

	กลุ่มสอบที่ 28  วันอังคารที่ 30 เมษายน  พ.ศ.2567  เวลา 10.00-10.45 น. ห้องสอบ ห้องประชุมภาควิชาวิศวกรรมเกษตร   (วศ.ด.อาหารและเกษตรอัจฉริยะ)
	10.00-10.45 น.
	D2

	กลุ่มสอบที่ 29  วันอังคารที่ 30 เมษายน  พ.ศ.2567  เวลา 11.00-11.45 น. ห้องสอบ ห้องประชุมภาควิชาวิศวกรรมเกษตร   (วศ.ด.อาหารและเกษตรอัจฉริยะ)
	11.00-11.45 น.
	D2

	กลุ่มสอบที่ 30   วันพฤหัสบดีที่ 18 เมษายน  พ.ศ.2567   เวลา 09.00-11.15 น.   ห้องสอบ HM - 306  
	(วศ.ด.หุ่นยนต์และระบบอัจฉริยะเชิงคำนวณ)
	09.00-09.45 น.
	D1
	09.45-10.30 น.
	D1
	10.30-11.15 น.
	D2

	กลุ่มสอบที่ 31   วันศุกร์ที่ 19 เมษายน  พ.ศ.2567   เวลา 13.00-16.00 น.   ห้องสอบ HM - 306  
	(วศ.ด.หุ่นยนต์และระบบอัจฉริยะเชิงคำนวณ)
	13.00-14.00 น.
	D3
	14.00-15.00 น.
	D3
	15.00-16.00 น.
	D3

	กลุ่มสอบที่ 32   วันศุกร์ที่ 19 เมษายน  พ.ศ.2567   เวลา 09.00-11.30 น.   ห้องสอบ HM - 306  
	(วศ.ม.หุ่นยนต์และระบบอัจฉริยะเชิงคำนวณ)
	09.00-09.30 น.
	M1
	09.30-10.00 น.
	M1
	10.00-10.30 น.
	M1
	10.30-11.00 น.
	M1
	11.00-11.30 น.
	M1

	กลุ่มสอบที่ 33   วันอังคารที่ 23 เมษายน  พ.ศ.2567   เวลา 13.00-14.30 น.   ห้องสอบ HM - 306  
	(วศ.ม.หุ่นยนต์และระบบอัจฉริยะเชิงคำนวณ)
	Group 33  Tuesday, April 23, 2024,  1:00-2:30 p.m.   Room HM – 306  (M. RCI)
	13.00-13.30 น.
	M2
	13.30-14.00 น.
	M2
	14.00-14.30 น.
	M2

	กลุ่มสอบที่ 34  วันพฤหัสบดีที่ 25 เมษายน  พ.ศ.2567  เวลา 09.00-11.00 น.   ห้องสอบ HM – 301    (วศ.ม.เคมี)
	09.00-09.30 น.
	M1
	09.30-10.00 น.
	M1
	10.00-10.30 น.
	M1
	10.30-11.00 น.
	M1

	กลุ่มสอบที่ 35  วันพฤหัสบดีที่ 25 เมษายน  พ.ศ.2567  เวลา 13.00-13.30 น.   ห้องสอบ HM – 301    (วศ.ม.เคมี)
	13.00-13.30 น.
	M1

	กลุ่มสอบที่ 36  วันพฤหัสบดีที่ 25 เมษายน  พ.ศ.2567  เวลา 10.00-11.00 น.   ห้องสอบ HM – 302    (วศ.ม.เคมี)
	10.00-10.30 น.
	M2
	10.30-11.00 น.
	M2

	กลุ่มสอบที่ 37  วันอังคารที่ 30 เมษายน  พ.ศ.2567  เวลา 10.00-12.00 น.   ห้องสอบ ห้องประชุมภาควิชาวิศวกรรมเคมี ชั้น 4 อาคาร CCA    (วศ.ม.เคมี, วศ.ด.เคมี)
	10.00-10.30 น.
	M1
	10.30-11.15 น.
	D1
	11.15-12.00 น.
	D2

	กลุ่มสอบที่ 38  วันอังคารที่ 30 เมษายน  พ.ศ.2567  เวลา 13.00-13.30 น.   ห้องสอบ ห้องประชุมภาควิชาวิศวกรรมเคมี ชั้น 4 อาคาร CCA    (วศ.ม.เคมี, วศ.ด.เคมี)
	13.00-13.30 น.
	M1

	กลุ่มสอบที่ 39  วันจันทร์ที่ 22 เมษายน  พ.ศ.2567  เวลา 09.00-11.30 น.  ห้องสอบ ห้องประชุมภาควิชาวิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส์  (วศ.ม.ไฟฟ้าและคอมพิวเตอร์)
	09.00-09.30 น.
	M1
	09.30-10.00 น.
	M2
	10.00-10.30 น.
	M2
	10.30-11.00 น.
	M2
	11.00-11.30 น.
	M2

	กลุ่มสอบที่  40  วันพฤหัสบดีที่ 18  เมษายน  พ.ศ.2567   เวลา 14.00-14.30 น.   ห้องสอบ HM - 301 
	(วศ.ม.อาหารและเกษตรอัจฉริยะ)
	14.00-14.30 น.
	M1

	กลุ่มสอบที่  41  วันพฤหัสบดีที่ 25  เมษายน  พ.ศ.2567   เวลา 13.00-13.30 น.   ห้องสอบ HM - 305 
	(วศ.ม.อาหารและเกษตรอัจฉริยะ)
	13.00-13.30 น.
	M2

	กลุ่มสอบที่  42  วันจันทร์ที่ 29  เมษายน  พ.ศ.2567   เวลา 10.00-10.30 น.   ห้องประชุมภาควิชาวิศวกรรมเกษตร ชั้น 3
	(วศ.ม.อาหารและเกษตรอัจฉริยะ)
	10.00-10.30 น.
	M1

	กลุ่มสอบที่  43  วันจันทร์ที่ 29  เมษายน  พ.ศ.2567   เวลา 11.00-11.30 น.   ห้องประชุมภาควิชาวิศวกรรมเกษตร ชั้น 3
	(วศ.ม.อาหารและเกษตรอัจฉริยะ)
	11.00-11.30 น.
	M1

	กลุ่มสอบที่  44  วันจันทร์ที่ 29  เมษายน  พ.ศ.2567   เวลา 11.30-12.00 น.   ห้องประชุมภาควิชาวิศวกรรมเกษตร ชั้น 3
	(วศ.ม.อาหารและเกษตรอัจฉริยะ)
	11.30-12.00 น.
	M1

	กลุ่มสอบที่  45  วันจันทร์ที่ 29  เมษายน  พ.ศ.2567   เวลา 13.00-13.30 น.   ห้องประชุมภาควิชาวิศวกรรมเกษตร ชั้น 3
	(วศ.ม.อาหารและเกษตรอัจฉริยะ)
	13.00-13.30 น.
	M2

	กลุ่มสอบที่  46  วันจันทร์ที่ 29  เมษายน  พ.ศ.2567   เวลา 14.00-15.00 น.   ห้องประชุมภาควิชาวิศวกรรมเกษตร ชั้น 3
	(วศ.ม.อาหารและเกษตรอัจฉริยะ)
	14.00-14.30 น.
	M2
	14.30-15.00 น.
	M2

	กลุ่มสอบที่  47  วันจันทร์ที่ 29  เมษายน  พ.ศ.2567   เวลา 10.30-11.00 น.   ห้องประชุมภาควิชาวิศวกรรมเกษตร ชั้น 3
	(วศ.ม.อาหารและเกษตรอัจฉริยะ)
	10.30-11.00 น.
	M2

	กลุ่มสอบที่ 48  วันอังคารที่ 23 เมษายน  พ.ศ.2567  เวลา 13.00-16.30 น.  ห้องสอบ HM - 305  (วศ.ด.อุตสาหการ)
	Group 48  Tuesday, April 23, 2024,  1:00-4:30 p.m.  Room HM – 305 (D. Industrial Engineering)
	13.00-13.45 น.
	D1
	13.45-14.30 น.
	D2
	14.30-15.30 น.
	D3
	15.30-16.30 น.
	D3

	กลุ่มสอบที่ 49  วันศุกร์ที่ 19 เมษายน  พ.ศ.2567  เวลา 09.00-09.30 น. ห้องสอบ อาคารปฏิบัติการวิศวกรรมอัตโนมัติ  
	(วศ.ม.ไฟฟ้าและคอมพิวเตอร์)
	09.00-09.30 น.
	M1

	กลุ่มสอบที่ 50  วันอังคารที่ 23 เมษายน  พ.ศ.2567  เวลา 10.30-11.00 น. ห้องสอบ ECC – 808  (วศ.ม.ไฟฟ้าและคอมพิวเตอร์)
	10.30-11.00 น.
	M1

	กลุ่มสอบที่ 51  วันอังคารที่ 30 เมษายน  พ.ศ.2567  เวลา 10.00-12.00 น.   ห้องสอบภาควิชาวิศวกรรมชีวการแพทย์ 
	ห้องประชุม B313   (วศ.ม.ชีวการแพทย์)
	10.00-10.30 น.
	M2
	10.30-11.00 น.
	M1
	11.00-11.30 น.
	M2
	11.30-12.00 น.
	M2

	กลุ่มสอบที่ 52  วันอังคารที่ 30 เมษายน  พ.ศ.2567  เวลา 13.00-16.00 น.   ห้องสอบภาควิชาวิศวกรรมชีวการแพทย์ 
	ห้องประชุม B313   (วศ.ม.ชีวการแพทย์)
	13.00-13.30 น.
	M2
	13.30-14.00 น.
	M1
	14.00-14.30 น.
	M2
	14.30-15.00 น.
	M2
	15.00-15.30 น.
	M2
	15.30-16.00 น.
	M2

	กลุ่มสอบที่ 53   วันพฤหัสบดีที่ 18 เมษายน  พ.ศ.2567   เวลา 13.00-15.30 น.  ห้องสอบ HM-303  
	(วศ.ม.โยธาสิ่งแวดล้อมและการจัดการงานก่อสร้าง)
	13.00-13.30 น.
	M1
	13.30-14.00 น.
	M1
	14.00-14.30 น.
	M1
	14.30-15.00 น.
	M1
	15.00-15.30 น.
	M1

	กลุ่มสอบที่ 54   วันอังคารที่ 23 เมษายน  พ.ศ.2567   เวลา 09.00-12.00 น.  ห้องสอบ HM-401  
	(วศ.ม.โยธาสิ่งแวดล้อมและการจัดการงานก่อสร้าง)
	Group 54  Tuesday, April 23, 2024,   09.00-12.00 a.m.  Room HM-401
	09.00-09.30 น.
	M1
	09.30-10.00 น.
	M1
	10.00-10.30 น.
	M1
	10.30-11.00 น.
	M1
	11.00-11.30 น.
	M1
	11.30-12.00 น.
	M2

	กลุ่มสอบที่ 55   วันจันทร์ที่ 22 เมษายน  พ.ศ.2567   เวลา 13.00-15.30 น.  ห้องสอบ HM-305  
	(วศ.ม.โยธาสิ่งแวดล้อมและการจัดการงานก่อสร้าง)
	Group 55   Monday, April 22, 2024,   1:00-3:30 p.m.   Room HM-305 
	13.00-13.30 น.
	M1
	13.30-14.00 น.
	M1
	14.00-14.30 น.
	M1
	14.30-15.00 น.
	M1
	15.00-15.30 น.
	M1

	กลุ่มสอบที่ 56   วันพุธที่ 24 เมษายน  พ.ศ.2567   เวลา 09.00-11.30 น.  ห้องสอบ HM-305  
	(วศ.ม.โยธาสิ่งแวดล้อมและการจัดการงานก่อสร้าง)
	09.00-09.30 น.
	M1
	09.30-10.00 น.
	M1
	10.00-10.30 น.
	M1
	10.30-11.00 น.
	M1
	11.00-11.30 น.
	M1

	กลุ่มสอบที่ 57   วันพุธที่ 24 เมษายน  พ.ศ.2567   เวลา 13.00-15.00 น.  ห้องสอบ HM-305  
	(วศ.ม.โยธาสิ่งแวดล้อมและการจัดการงานก่อสร้าง)
	13.00-13.30 น.
	M1
	13.30-14.00 น.
	M1
	14.00-14.30 น.
	M2
	14.30-15.00 น.
	M2

	กลุ่มสอบที่ 58  วันอังคารที่ 30 เมษายน  พ.ศ.2567  เวลา 09.00-12.00 น. ห้องสอบ HM-301  
	(วศ.ม.ไฟฟ้าและคอมพิวเตอร์, วศ.ม.ไฟฟ้า)
	09.00-09.30 น.
	M1
	09.30-10.00 น.
	M1
	10.00-10.30 น.
	M2
	10.30-11.00 น.
	M2
	11.00-11.30 น.
	M2
	11.30-12.00 น.
	M2

	กลุ่มสอบที่ 59  วันอังคารที่ 30 เมษายน  พ.ศ.2567  เวลา 13.00-15.00 น. ห้องสอบ HM-301  (วศ.ม.ไฟฟ้าและคอมพิวเตอร์)
	13.00-13.30 น.
	M1
	13.30-14.00 น.
	M1
	14.00-14.30 น.
	M1
	14.30-15.00 น.
	M1

	กลุ่มสอบที่ 60  วันศุกร์ที่ 19 เมษายน  พ.ศ.2567  เวลา 11.30-12.00 น. ห้องสอบ HM-306  (วศ.ม.ไฟฟ้าและคอมพิวเตอร์)
	11.30-12.00 น.
	M1


